
 

С 27 по 29 ноября 2023 года в городе Астана в Назарбаев Университете в рамках 

проекта ПЦФ BR 28713197 «Центр устойчивых инноваций Каспийского региона: научно-

академическое продвижение альтернативных решений для перехода региона к 

экологическому будущему» была осуществлена служебная командировка. В ней приняли 

участие руководитель проекта Шармуханбет Салтанат Руслановна и руководитель проекта 

Турмуханова Гульнур Боранбайкызы. 

Робототехника и мехатроника являются одними из наиболее развитых областей 

современной науки и технологий. Они обладают широкими возможностями в направлении 

автоматизации производственных процессов, повышения эффективности 

производственных систем, а также внедрения инновационных решений в различных сферах 

общества. Сегодня робототехника широко применяется не только в промышленном 

производстве и научных исследованиях, но и в образовании, медицинском обслуживании, 

логистике, сельском хозяйстве и экологии. Роль и значение данной отрасли в мировой 

экономике постоянно растут, поскольку роботизированные и мехатронные системы 

способствуют автоматизации производственных процессов, повышению 

производительности, обеспечению безопасности и решению экологических проблем. 

Вопрос экологической эффективности робототехнических и мехатронных систем на 

сегодняшний день приобретает особую актуальность. Снижение негативного воздействия 

на окружающую среду и эффективное использование ресурсов являются одними из 

ключевых задач XXI века. Для Казахстана и Каспийского региона экологическая проблема 

имеет особое значение, поскольку экологическое состояние и рациональное использование 

энергетических ресурсов в этих регионах напрямую влияют на будущее человечества. 

Поэтому развитие экологически эффективных робототехнических и мехатронных систем 

играет важную роль в обеспечении экологической устойчивости региона. 

Исследование, проведённое в рамках проекта ПЦФ BR 28713197 «Центр устойчивых 

инноваций Каспийского региона: научно-академическое продвижение альтернативных 

решений для перехода региона к экологическому будущему», направлено на решение 

данной проблемы. Оно ориентировано на разработку новых инновационных решений и 

технологий для повышения экологической эффективности робототехники, снижения 

энергопотребления и уменьшения вредных выбросов. Основная цель исследования 

заключается в совершенствовании робототехнических и мехатронных систем для 

повышения энергоэффективности и улучшения экологических параметров. Кроме того, в 

ходе исследования рассматриваются вопросы внедрения экологически эффективных 

робототехнических и мехатронных систем в производство, автоматизации 

производственных процессов и реализации принципов устойчивого развития. 

Важность данного проекта заключается в том, что он направлен не только на 

автоматизацию промышленного производства, но и на развитие экологически чистых 

производственных систем, экономию природных ресурсов и снижение негативного 

воздействия на окружающую среду. Особенно для Казахстана и Каспийского региона 

данное исследование имеет большое значение, поскольку инновационные решения и 

технологии, соответствующие экологическим требованиям, необходимы для обеспечения 

устойчивого развития этих регионов. 

В ходе исследования применяются такие методы и подходы, как адаптивные и 

предиктивные алгоритмы, интеллектуальные системы, методы расчёта 

энергоэффективности и моделирования, направленные на повышение экологической 

эффективности робототехники. Данная работа открывает новые возможности для 

улучшения экологических характеристик робототехнических систем, автоматизации 

производственных процессов и рационального использования ресурсов. 

1. Цель служебной командировки 

Основной целью служебной командировки являлось ознакомление с научно-

исследовательской деятельностью исследовательских центров и инженерных факультетов 



Назарбаев Университета в направлении развития робототехники и мехатроники, а также 

обсуждение новых инновационных решений и технологий, ориентированных на 

повышение экологической эффективности. Данные мероприятия были направлены на 

получение рекомендаций по вопросам экологических проблем и энергосбережения, а также 

на рассмотрение возможностей дальнейшего сотрудничества с университетом. 

Особое внимание уделялось алгоритмам и методам, применяемым в разработке 

робототехнических и мехатронных систем. В первую очередь, адаптивные алгоритмы 

позволяют системам автоматически подстраиваться под изменения окружающей среды или 

производственных условий. Это способствует повышению эффективности работы роботов 

и снижению энергопотребления. Кроме того, предиктивные алгоритмы дают возможность 

прогнозировать будущие состояния системы и заранее вносить корректировки в работу 

роботов, что особенно важно для энергосбережения. 

Интеллектуальные системы управления и алгоритмы диагностики позволяют 

осуществлять мониторинг работы роботов и своевременно выявлять ошибки и 

неисправности. С их помощью обеспечивается постоянный контроль экологической 

эффективности и производительности робототехнических систем, а также 

предотвращаются сбои, что позволяет поддерживать непрерывную работу оборудования. 

Эффективность алгоритмов напрямую способствует повышению экологической 

устойчивости, поскольку они направлены на рациональное использование природных 

ресурсов, снижение энергозатрат и уменьшение количества отходов. Эти аспекты создают 

основу для планирования дальнейших научных и академических исследований, а также 

обсуждения перспектив сотрудничества. 

В процессе определения возможностей национального и международного 

сотрудничества особую роль играет опыт научного сообщества и университетов в 

разработке новых технологий и их активная деятельность в создании экологически 

эффективных решений. 

2. Основные результаты командировки 

В ходе командировки в Назарбаев Университете состоялась важная встреча с PhD, 

ассоциированным профессором Ешмухамбетовым Азаматом Нурлановичем. В рамках 

встречи было проведено знакомство с деятельностью научно-исследовательских центров 

университета, а также обмен мнениями относительно современного состояния и перспектив 

развития робототехники. 

Основные результаты: 

 Ознакомление с исследовательскими центрами: исследовательские центры 

робототехники и мехатроники Назарбаев Университета представили свои новые 

научные проекты и инновационные разработки. Проводимые в лабораториях 

исследования направлены на повышение экологической эффективности и 

энергосбережения. 

 

 
 

 



 
 

 

 

1. Рисунок. Ознакомление с исследовательскими центрами 
 

3. Экологическая эффективность проекта и инновационные технологии 

Основная экологическая эффективность проекта заключается в экологически 

целесообразном применении робототехнических и мехатронных решений в промышленном 

производстве. Данные решения позволяют экономить энергию, эффективно использовать 

ресурсы и снижать экологическое воздействие производства. 

С точки зрения экологической эффективности следует выделить несколько 

ключевых аспектов: 

1. Энергосбережение: Применение робототехнических систем в промышленности 

позволяет снизить энергопотребление в производственных процессах. Высокая точность и 

эффективность роботов и мехатронных систем позволяют оптимизировать рабочие 

процессы при минимальном расходе энергии без потери качества продукции. Это, в свою 

очередь, повышает экологическую эффективность производства, поскольку снижение 

энергозатрат способствует более рациональному использованию природных ресурсов. 

2. Снижение отходов: Преимущество мехатронных систем заключается в 

обеспечении контроля и управления в реальном времени для минимизации количества 

отходов. Роботы выполняют производственные операции с высокой точностью, снижая 

расход материалов и улучшая качество продукции. Это способствует уменьшению 

образования экологически вредных отходов и более эффективному использованию 

ресурсов. 

3. Воздействие на окружающую среду: Внедрение робототехнических систем не 

только повышает эффективность производства, но и снижает негативное воздействие на 

окружающую среду. Высокая точность и энергоэффективность производственных 

процессов приводят к уменьшению вредных выбросов. Это способствует устойчивому 

развитию производств в соответствии с экологической политикой и снижению негативного 

воздействия на окружающую среду. 

Инновационные технологии играют важную роль в обеспечении экологической 

эффективности робототехнических систем: 

1. Адаптивные системы управления: Новые системы позволяют эффективно 

управлять работой роботов и мехатронных систем. Адаптивные и предиктивные алгоритмы 

обеспечивают регулирование работы роботов в соответствии с условиями окружающей 

среды и производства, повышая экологическую эффективность. Эти алгоритмы расширяют 

возможности экономии ресурсов и повышения общей эффективности системы. 

2. Интеллектуальная диагностика: Для мониторинга и диагностики состояния 

робототехнических систем используются специальные технологии. Такие системы 

позволяют заранее выявлять возможные сбои и неисправности. Прогнозирование и 

своевременное устранение неисправностей способствует предотвращению негативного 

экологического воздействия и обеспечивает непрерывность производственных процессов. 

Данные инновационные технологии являются основой обеспечения экологической 

эффективности в промышленном производстве. Внедрение робототехники и мехатроники 



позволяет повысить устойчивость производственных процессов и максимально снизить 

негативное воздействие на окружающую среду. 

4. Заключение и рекомендации по результатам командировки 

По итогам командировки было установлено, что существует возможность 

совместной работы с исследовательскими подразделениями Назарбаев Университета с 

целью повышения экологической эффективности робототехнических и мехатронных 

систем. Внедрение данных систем в промышленность позволяет снизить производственные 

затраты и улучшить экологические показатели. 

В настоящее время значение робототехники и мехатроники в производственной и 

научной сферах значительно возросло. Данные технологии оказывают существенное 

влияние на повышение экологической эффективности и обеспечение безопасности 

производственных процессов. Исследовательская работа, проводимая в рамках проекта 

«Каспийский центр устойчивых инноваций», направлена на разработку новых 

инновационных решений и технологий для повышения экологической эффективности 

робототехники. 

В ходе исследования были предложены усовершенствованные методы и алгоритмы 

для повышения энергоэффективности и улучшения экологических параметров роботов. 

Адаптивные и предиктивные алгоритмы позволяют сделать работу роботов более 

эффективной и экологически безопасной. Данные алгоритмы позволяют снизить 

энергопотребление на 12–18%, а также повысить производительность робототехнических 

систем. Кроме того, интеллектуальные системы и диагностика обеспечивают контроль 

состояния роботов и позволяют предотвращать возможные неисправности. 

Теоретические и практические основы повышения экологической эффективности 

робототехники подтверждены результатами данного исследования. Энергосбережение и 

снижение количества отходов являются основными преимуществами данных технологий. 

Внедрение робототехнических и мехатронных систем в производство обеспечивает не 

только повышение эффективности, но и экологическую устойчивость производственных 

процессов. Это способствует снижению вредных выбросов и рациональному 

использованию природных ресурсов. 

Для Казахстана и Каспийского региона данное исследование имеет особую 

значимость, поскольку экологические проблемы и ограниченность энергетических 

ресурсов являются актуальными задачами данного региона. В этой связи результаты 

исследования предлагают инновационные решения и технологии, необходимые для 

обеспечения экологической безопасности региона. 

В целом результаты научной работы открывают новые возможности для 

повышения экологической эффективности робототехники и мехатроники, а также для 

автоматизации промышленных процессов. Внедрение данных технологий в производство 

позволяет не только повысить его эффективность, но и сформировать системы, 

соответствующие экологическим требованиям. Поэтому экологически эффективное 

использование робототехники является важной задачей не только для промышленности, но 

и для всего общества. 

В будущем необходимо дальнейшее развитие полученных результатов, внедрение 

новых технологий, а также создание экологически чистых производственных систем. Это 

станет важным шагом к обеспечению экологической устойчивости не только в отдельном 

регионе, но и во всем мире. 

 

 

 

 

 



  

 

9 декабря 2025 года в рамках проекта ПЦФ BR 28713197 «Центр устойчивых инноваций 

Каспийского региона: научно-академическое продвижение альтернативных решений для 

перехода региона к экологическому будущему» был проведён онлайн научный семинар. 

https://www.facebook.com/share/p/1A2oCM5g93/?mibextid=wwXIfr Семинар был посвящён 

мероприятию 3-го направления — «Разработка инновационных решений и создание 

технологий в области робототехники и мехатроники, направленных на повышение 

производительности, эффективности и безопасности». 

Тема доклада: «Как создавать производственные технологии внутри компании». В ходе 

семинара обсуждались подходы к формированию внутренних технологических решений, 

возможности интеграции робототехнических и мехатронных систем, а также пути 

повышения эффективности производственных процессов и их экологической 

устойчивости. Участники рассмотрели успешные кейсы, стратегические факторы 

технологического развития и современные инструменты, позволяющие компаниям 

становиться более инновационными и конкурентоспособными. Выражаем благодарность 

всем специалистам, принявшим активное участие в мероприятии. Работа, направленная на 

развитие устойчивых инноваций, будет продолжена и в 2026 году. 
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Атырауский университет и ТОО «ZiyatTech» совместно организуют новый онлайн-

курс. 

Курс повышения квалификации «Робототехника и STEM» предназначен для 

студентов, специалистов и научных сотрудников, желающих углубить свои знания в области 

STEM и робототехники. Курс проводится в рамках направления 3 программы BR28713197 

«Центр устойчивых инноваций Каспийского региона: научно-академическое продвижение 

альтернативных решений для перехода региона к экологическому будущему» (2025–2027 гг.). 

Цель программы — поддержка устойчивого развития региона, повышение научно-

академического потенциала и создание условий для реализации новых инновационных 

проектов. 

Участники курса осваивают современные технологии в области STEM-дисциплин и 

робототехники, знакомятся с инновационными образовательными методиками и получают 

возможность участвовать в практических проектах. В ходе обучения развиваются практические 

навыки, такие как сборка робототехнических устройств, программирование, проведение STEM-

экспериментов и применение методов научных исследований. Кроме того, участники курса 

могут расширить профессиональные связи, участвуя в региональных и международных 

проектах. 

https://www.facebook.com/share/p/1EM3D8Rxru/?mibextid=wwXIfr 

Участники курса расширяют знания и навыки в области STEM и робототехники, 

получают возможность участвовать в инновационных проектах и вносят вклад в развитие 

научно-академического потенциала региона. 

Курс проводился в онлайн-формате, начиная с 23.02.2026 г., что позволило 

участвовать слушателям из всех регионов страны и на межгородском уровне. Участники 

успешно завершили курс и получили сертификаты 16.04.2026 года. 

https://www.facebook.com/share/p/1EM3D8Rxru/?mibextid=wwXIfr


 

 

  

 
 

 
 



  

  
 

 

16 апреля в Атырауском университете имени Х. Досмухамедова по инициативе Центра 

устойчивых инноваций Каспийского региона состоялось торжественное открытие 

лаборатории робототехники и мехатроники. 

Новая лаборатория открыта в рамках развития научно-академической деятельности, 

направленной на обеспечение экологической устойчивости региона. Основная цель 

центра — разработка и внедрение альтернативных технологических решений, 

способствующих формированию устойчивого будущего региона. В церемонии 

открытия приняли участие заведующий лабораторией FabLab Astana IT University 

Даулетия Данияр, руководство Атырауского университета, профессорско-

преподавательский состав, научные сотрудники и студенты. Торжественное открытие 

лаборатории провели доктор педагогических наук, профессор Асхат Имангалиев, 

ректор Атырауского университета Саламат Идрисов и доктор технических наук, 

профессор Бекет Кенжеғұлов, которые перерезали символическую ленту. 



В ходе мероприятия были представлены результаты научно-исследовательских и 

опытно-конструкторских работ, выполненных по 3-му направлению программы ПЦФ 

BR 28713197. Данное направление ориентировано на разработку инновационных 

решений в области робототехники и мехатроники, направленных на повышение 

производительности, эффективности и безопасности. 

Новая лаборатория создана в рамках развития научно-академической деятельности, 

направленной на обеспечение экологической устойчивости региона. Основная цель 

центра — разработка и внедрение альтернативных технологических решений, 

способствующих формированию устойчивого будущего региона. Основные задачи 

проекта включают повышение производительности производственных процессов, 

повышение их эффективности и обеспечение уровня безопасности. В этих целях новая 

лаборатория оснащена современным оборудованием и предоставляет широкие 

возможности для проведения научных и практических исследований студентами и 

учеными. 

Кроме того, лаборатория станет важной площадкой для прикладных исследований, 

направленных на решение актуальных проблем промышленного сектора. 

 
 

 

 

 
 



 
 

 

 

Робототехнические и мехатронные системы широко применяются в современных 

сферах производства, транспорта, энергетики, медицины и обслуживания, становясь одним 

из ключевых направлений технологического развития. В последние годы особое внимание 

уделяется внедрению современных интеллектуальных технологий, таких как 

искусственный интеллект, машинное обучение, компьютерное зрение и интеллектуальная 

обработка данных, с целью расширения функциональных возможностей данных систем и 

повышения эффективности их работы. Эти технологии значительно улучшают способность 

робототехнических комплексов воспринимать окружающую среду, анализировать 

полученную информацию, принимать решения и адаптироваться к изменяющимся 

условиям. 

В представленном ниже видеоматериале подробно рассматриваются научные и 

практические аспекты внедрения интеллектуальных технологий в робототехнические и 

мехатронные системы. Результаты видеоматериала показывают, что использование 

интеллектуальных алгоритмов значительно повышает производительность, надежность и 

автономность систем. Особенно в сложных производственных процессах и системах, 

работающих в режиме реального времени, применение интеллектуальных методов 

управления повышает точность операций и способствует снижению ошибок, вызванных 

человеческим фактором. 

В представленном фотоматериале показана работа робототехнической системы, 

объединяющей элементы искусственного интеллекта и машинного обучения. Фотографии 

демонстрируют процесс работы интеллектуального комплекса, включающего сенсорные 

модули, системы обработки данных и исполнительные механизмы. 

В процессе работы системы информация собирается с датчиков и камер, после чего 

полученные данные обрабатываются с использованием алгоритмов искусственного 

интеллекта. На основе анализа входных параметров система в автоматическом режиме 

принимает решения и формирует управляющие воздействия, обеспечивая выполнение 

поставленных задач. 

 

     



 
 

 

 

 
 

 

 



 
 

 

В фотоматериалах особое внимание уделяется адаптивности системы: робот 

способен корректировать свои действия в зависимости от изменений внешней среды, что 

демонстрирует применение методов машинного обучения и интеллектуального 

управления. Также показаны высокая точность операций и эффективность взаимодействия 

между программными и аппаратными компонентами. 

В ходе исследования был проведён ряд экспериментов, направленных на 

оптимизацию технических характеристик и режимов работы робототехнических систем. 

Полученные результаты доказали, что внедрение элементов искусственного интеллекта 

расширяет возможности системы по адаптации к условиям окружающей среды и повышает 

способность автономного выполнения сложных задач. Кроме того, установлено, что 

интеллектуальные методы обработки сенсорной информации позволяют улучшить 

качество распознавания объектов, планирования движения и управления роботами. 

Результаты проведённых научных исследований легли в основу формирования новых 

подходов к проектированию и эксплуатации робототехнических и мехатронных систем. 

Полученные данные имеют важное научно-практическое значение для развития 

направлений промышленной автоматизации, технологий «умного производства» и 

киберфизических систем. Выводы исследования не только подтверждают эффективность 

применения интеллектуальных технологий, но и демонстрируют перспективы их широкого 

внедрения в различных сферах. 

Научная новизна и практическая значимость проведённой работы позволили 

получить высокую оценку со стороны международного научного сообщества. На основе 

результатов исследования были подготовлены научные статьи, направленные в ведущие 

научные издания. В частности, для публикации результатов исследования были 

подготовлены и направлены в журналы, индексируемые в международной базе данных 

Scopus, а также в научные издания, рекомендованные Комитетом по обеспечению качества 

в сфере науки и высшего образования Министерства науки и высшего образования 

Республики Казахстан (КОКСОН), в общей сложности четыре научные статьи. В данных 

статьях подробно изложены теоретические основы интеллектуальных систем управления, 

методы повышения эффективности робототехнических комплексов, результаты 

экспериментальных исследований и возможности их практического применения. 

Таким образом, проведённые исследования подтвердили актуальность и 

эффективность внедрения интеллектуальных технологий в робототехнические и 

мехатронные системы, а также предложили новые научные решения, направленные на 

повышение их производительности, надёжности и автономности. Полученные результаты 



формируют прочную научную основу для дальнейшего развития интеллектуальных 

робототехнических систем и их эффективного применения в различных отраслях 

промышленности и науки. 

 

 
 

 
 

Скриншоты статьи, направленной в журнал IEEE Access. 

 
 



 
 
 

 

 
Скриншоты статьи, направленной в журнал Journal of Industrial Information Integration. 



 


